
MACHINERY
GAMA ROBOT 
ROBOT S7 STOP & GO



ROBOT AUTOPROPULSADO PARA EMBALAJE CON FILM EXTENSIBLE 
ROBÔ AUTOPROPULSADO PARA EMBALAGEM COM FILME EXTENSÍVEL 
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PARADA SIN CONTACTO 
Y ENCENDIDO AUTOMÁTICO 
gracias al láser escáner anticolisión 

PARAGEM SEM CONTACTO 
E REINÍCIO AUTOMÁTICO 
graças ao laser scanner anticolisão 

PANEL DE CONTROL 
PANTALLA TÁCTIL 
PAINEL DE CONTROLO 
DE ECRA TÁTILL 
> ciclo subida-bajada                                                       

ciclo de subida-descida 
> ciclo solo subida o solo bajada 

ciclo apenas de subida ou apenas de descida 
> ciclo introducción de folios

ciclo alimentador 
> manual subida-bajada carro 

subida-descida manual do carro 
> contador parcial de  embalajes 

contador parcial de embalagens 
> contador total de embalajes 

contador total de embalagens 

e-SAVING LJl[$I 

> regulación retraso fotocélula 
regulação do retardo da fotocélula 

> altímetro 
altímetro 

> offset desde el suelo 
offset desde o solo 

> 12 programas para memorizar 
(+12 con Multilevel Control) 
12 programas memorizáveis 
(+ 12 com Controlo Multinivel) 

> regulación velocidad de rotación 
regulação da velocidade de rotação 

> regulación velocidad 
regulação da velocidade 

> subida/bajada carro 
subida/descida do carro 

> programación número vueltas altas/bajas 
configuração do nºgiros altos/baixos 

> programación número vueltas de refuerzo 
configuração do nºgiros de reforço 

> regulación tensor film en 
subida/bajada (FR, P3GS, PVS) 
regulação do estira mento do filme em subida/
descida (FR, P3GS, PVS) 

> regulación preestirado 
en subida/bajada(PVS) 
regulaço do pré-estiramento 
em subida/descida (PVS) 

> regulación plegadora (opc.) 
regulac;ao do vincador (opc.) 

> parada ergonómica del carro 
paragem ergonómica do carro 

ROBOT S7 STOP & GO 

DIAGRAMA
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¿POR QUÉ ROBOT  S7 STOP & GO? 
POR QUE ROBÔ S7 STOP & GO? 

PREVENCIÓN CONTACTO 
PREVENÇÃO DO CONTACTO 

físico con el operador gracias a las 
áreas de seguridad delimitadas por 

el sensor láser escáner. 

Prevenção do contacto físico com o 
operador graças ás áreas de 

segurança delimitadas pelo sensor 
laser scanner. 

ÁREAS DE SEGURIDAD 
ÁREAS DE SEGURANÇA 

Presencia de 
dos áreas de seguridad 

de diferentes dimensiones (para 
maniobras automáticas y manuales) para 

enviar instantáneamente 
en emergencia la máquina en presencia 

de eventuales obstáculos. 

Presença de duas áreas de segurarnça de 
dimensões diferentes (para manobras 

automáticas e manuais) para colocar de 
forma instantânea em emergência 

a máquina se houver 
eventuais obstáculos. 

NUEVA PUESTA EN MARCHA AUTOMÁTICA 
REINÍCIO AUTOMÁTICO 

NINGÚN RIESGO 
NENHUM RISCO 

CARACTERÍSTICAS 

N.
0 

Nueva puesta en marcha automática 
de la máquina en total 

seguridad. 

Reinicio em modo automático da 
máquina 

em total segurança. 

Nº 
plataformas por carga batería 
paletes para carregamento de batería 

Baterías 
Baterías 

Altura máxima del producto 
Altura máxima do produto 

Dimensiones mínimas realizables (LxW) 
Dimensões mínimas trabalhadas (lxw) 

Peso mínimo del producto realizable 
Peso mínimo do produto trabalho 

Tipo carro / Tipo do carro 

Tensor film 
Estira mento da fila 

Preestirado film 
Pré-estiramento do filme 

Tensión alimentación 
Tensiio de alimentação 

Potencia instalada / Potência instalada 

Velocidad de rotación 
Velocidade de rotação 

Velocidad subida-bajada carro 
Velocidade de subida-descida do carro 

Dimensiones máximas bobina (hxØ) 
Dimensões máximas da bobina (hxØ 

Peso máximo bobina 
Peso máximo da bobina 

Espesor film / Espessura do filme 

Colocación de horquillas / Elevação do garfo 

mm(in) 

mm(in) 

kg (lbs) 

V 

kW 

m/min 

m/min 

mm(in) 

kg (lbs) 

µm 

Ningún riesgo 
en el área de trabajo gracias en la 

parada de emergencia 
de la máquina en presencia 

de cualquier tipo de obstáculo. 

graças á paragem de emergência 
da máquina se houver 

qualquer tipo de obstáculo. 

ROBOTS7 STOP & 
GO P3GS 

> 300 Pb/acid 
> 140 Lithium 

ROBOTS7 
STOP& GOPVS 

> 300 Pb/acid 
> 140 Lithium 

Nº N º

Nº
2 12 V 110 Ah Pb/Acid (std.) 
1 24 V 50 Ah Lithium (opc.) Nº

2 12 V 110 Ah Pb/Acid (std.) 
1 24 V 50 Ah Lithium (opc.) 

2200 (87) std 
2400/2800/3100-(94/110/122) opt. 

2200 (87) std 
2400/2800/3100 -(94/110/122) opt. 

600x600 (24x24) 600x600 (24x24) 

45 (99) 45(99) 

P3GS PVS 

regulable desde el panel 
ajustável por meio do painel 

regulable desde el panel 
ajustável por meio do painel 

variable/variável 0%-230 %-300 % (est.) 
0%-150%-250% (opc.) 0%+ 500% 

100-240 V (1 Ph) 50/60Hz 100-240 V (1Ph) 50/60Hz 

0,5 (Pb/Acid) / 0,8 (Lithium) 0,5 (Pb/Acid) / 0,8 (Lithium) 

35+80 35+80 

1,5 + 5 1,5 + 5 

500x300 (20x12) 500x300 (20x12) 

20 (44) 20(44) 

7+35 7+35 

lateral / lateral lateral / lateral 



CARROS DISPONIBLES 
CARROS DISPONIVEIS 
ROBOT AUTOPROPULSADO PARA EMBALAJE CON FILM EXTENSIBLE 
ROBÔ AUTOPROPULSADO PARA EMBALAGEM COM FILME EXTENSÍVEL 

CARRO    P3GS 
El carro de preestirado P3GS tiene un sistema de preestirado motorizado 
con selección de 3 proporciones (0%-230%-300% est. y 0%-150%-250% 
opc.) 

CARRO P3GS 
O carro de pré-estiramento P3GS possui um pré-estiramento motorizado 
de 3 relações fixas selecionáveis (0%-230%-300% std e 0%-150%-250% 
opc.) 

CARRO PVS 
Carro de preestirado con motorización doble independiente con 
regulación desde el cuadro de la proporción de preestirado de 0% a 500% 

CARROPVS 
Carro de pré-estiramento com dupla motorização independente 
com regulação através do quadro de relação de pré-estiramento de 
O% a 500% 



DELEGACIONES

ALICANTE (Central)
C/Rio Júcar, 20 

Pol. industrial San Pedro Tel. 
(+34)  965312967 03348 

Granja de Rocamora 
info@gruporocamora.com

MADRID
C/Real , 120, nave 1, Parla 

Tel. (+34) 633 695 182 
28981 Madrid

info@gruporocamora.com

ALICANTE (Central Grupo Rocamora) 
C/Rio Júcar, 1

Pol. industrial San Pedro
Tel. (+34) 965312967

03348 Granja de Rocamora
info@gruporocamora.com
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