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MACHINERY

GAMA ROBOT
ROBOT S7 STOP & GO




ROBOT 57 STOP & GO

ROBOT AUTOPROPULSADO PARA EMBALAJE CON FILM EXTENSIBLE
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TECHNOLOGY drive

PARADASIN CONTACTO
Y ENCENDIDO AUTOMATICO

gracias al laser escaner anticolision

PARAGEM SEM CONTACTO
EREINICIO AUTOMATICO

gracas ao laser scanner anticolisao

DIAGRAMA
ROBOT S7
STOP & GO
PVS
mml[in]

PANEL DE CONTROL
PANTALLATACTIL
PAINEL DE CONTROLO
DE ECRA TATILL

» ciclo subida-bajada
ciclodesubida-descida

» ciclo solo subida o solo bajada
ciclo apenas de subida ou apenas de descida

» ciclointroduccién de folios
cicloalimentador

> manual subida-bajada carro
subida-descida manualdocarro

> contador parcial deembalajes
contador parcial deembalagens

> contador total de embalajes
contador total deembalagens

1200 (47)
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> regulacion retraso fotocélula
regulacao doretardodafotocélula

> altimetro
altimetro

> offsetdesde el suelo
offset desde o solo

> 12 programas para memorizar
(+12 con Multilevel Control)
12 programas memorizaveis
(+12com Controlo Multinivel)

» regulacion velocidad derotacién
regulacao da velocidade de rotacéo

> regulacién velocidad
regulagao da velocidade

> subida/bajada carro
subida/descida docarro

> programacién nimero vueltas altas/bajas
configuracdo do ngiros altos/baixos

programacién nimero vueltas derefuerzo
configuracdo do n'giros de reforco
regulacion tensor filmen

subida/bajada (FR, P3GS, PVS)

regulacdo do estiramentodo filmeem subida/
descida (FR, P3GS,PVS)

regulacion preestirado
ensubida/bajada(PVS)

regulaco do pré-estiramento

em subida/descida (PVS)

regulacion plegadora (opc.)

regulac;ao do vincador (opc.)

parada ergonémica del carro

paragem ergonémicado carro

800 (31)
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¢{POR QUE ROBOT S7 STOP & GO?
POR QUE ROBO S7 STOP & GO?

AREAS DE SEGURIDAD

PREVENCION CONTACTO
PREVENCAO DO CONTACTO

fisicocon el operador gracias a las
areas de seguridad delimitadas por
el sensor laser escaner.

Prevencao do contacto fisico como
operador gracas as areas de
seguranga delimitadas pelo sensor
laser scanner.

NUEVA PUESTA EN MARCHA AUTOMATICA

REINICIO AUTOMATICO

Nueva puesta en marcha automética

dela maquina en total
seguridad.

Reinicio em modo automatico da

maquina

em total seguranca.

CARACTERISTICAS

0
N.  plataformas por carga bateria
N paletes para carregamento de bateria

Baterias
Baterfas

Altura méximadel producto
Altura méximado produto

Dimensiones minimasrealizables(LxW)
Dimensdes minimas trabalhadas(Ixw)

Peso minimo del producto realizable
Pesominimo do produto trabalho

Tipo carro/Tipodo carro

Tensor film
Estiramento dafila

Preestirado film
Pré-estiramentodo filme

Tension alimentacion
Tensiiode alimentagao

Potenciainstalada / Poténciainstalada

Velocidad de rotacion
Velocidade de rotacao

Velocidad subida-bajada carro
Velocidade desubida-descidado carro

Dimensionesméaximas bobina(hx@)
Dimensdes maximas da bobina(hx@

Peso méaximo bobina
Pesomaximo da bobina

Espesor film / Espessura do filme

Colocacién de horquillas / Elevacao do garfo

m(in)

m(in)

kg (Ibs)

kw

m/min

m/min

mm(in)

kg (Ibs)

um

AREAS DESEGURANCA

Presenciade
dosareas de seguridad
de diferentesdimensiones (para

maniobrasautoméaticas ymanuales) para

enviarinstantdneamente

enemergencialamaquinaen presencia

deeventualesobstaculos.

Presenca de duasdreas de segurarnga de
dimensdes diferentes (paramanobras
automaticas emanuais) para colocar de
formainstantaneaem emergéncia

amaquinase houver
eventuais obstaculos.

NINGUN RIESGO
NENHUM RISCO

Ningun riesgo

en el drea detrabajo gracias en la

parada de emergencia
de lamaquinaen presencia

de cualquier tipo de obstéculo.

gracas a paragem de emergéncia

da maquina se houver
qualquer tipo de obstéculo.

ROBOTS7 STOP&
GOP3GS

> 300 Pb/acid
> 140 Lithium

N°212V 110 Ah Pb/Acid (std.)
N’ 124V 50 Ah Lithium(opc.)

2200 (87) std
2400/2800/3100-(94/110/122) opt.

600x600 (24x24)

45(99)

P3GS

regulabledesdeel panel
ajustavel por meio do painel

09%-230 %-300 % (est.)
09%-150%-250%(opc.)

100-240V (1Ph) 50/60Hz
0,5(Pb/Acid) / 0,8(Lithium)

35+80
1,5+5
500x300(20x12)

20 (44)

7+35

lateral / lateral

ROBOTS7
STOP& GOPVS

> 300 Pb/acid
> 140 Lithium

N°212V 110 Ah Pb/Acid (std.)
N°1 24V 50 Ah Lithium (opc.)

2200(87) std
2400/2800/3100{94/110/122) opt.

600x600(24x24)

45(99)

PVS

regulabledesdeel panel
ajustavel por meio do painel

variable/variavel
0%+ 500%

100-240V(1Ph) 50/60Hz
0,5(Pb/Acid) /0,8 (Lithium)

35+80
1,5+5
500x300 (20x12)

20(44)

7435

lateral / lateral



CARROS DISPONIBLES
CARROS DISPONIVEIS

ROBOT AUTOPROPULSADO PARA EMBALAJE CON FILM EXTENSIBLE
ROBO AUTOPROPULSADO PARA EMBALAGEM COM FILME EXTENSIVEL
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CARRO P3GS

El carro de preestirado P3GS tiene un sistema de preestirado motorizado
con seleccién de 3 proporciones (0%-230%-300% est. y 0%-150%-250%
opc.)

CARRO P3GS

O carro de pré-estiramento P3GS possui um pré-estiramento motorizado
de 3 relagdes fixas selecionaveis (0%-230%-300% std e 0%-150%-250%
opc.)

CARROPVS

Carro de preestirado con motorizacién doble independiente con
regulacién desde el cuadro de la proporcién de preestirado de 0% a 500%

CARROPVS

Carro de pré-estiramento com dupla motorizacdo independente
com regulacdo através do quadro de relacdo de pré-estiramento de
0% a 500%
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DELEGACIONES

ALICANTE (Central)
C/Rio Jucar, 20

Pol. industrial San Pedro Tel.
(+34) 965312967 03348
Granja de Rocamora
info@gruporocamora.com

MADRID
C/Real, 120, nave 1, Parla
Tel. (+34) 633695 182
28981 Madrid
info@gruporocamora.com

ALICANTE (Central Grupo Rocamora)
C/Rio Jucar, 1
Pol. industrial San Pedro
Tel. (+34) 965312967
03348 Granja de Rocamora
info@gruporocamora.com
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